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 Договор о присоединении сети пользователей образовательного учреждения к 

информационному пространству Проекта «SchoolSkills» ранней профориентации и 

профподготовки ПО Компетенциям и профессиям будущего с ООО «СКАРТ»;

 Договор о сотрудничестве в сфере образования с ООО «Лаборатория 

Интеллектуальных Технологий ЛИНТЕХ»;

 Положение Об экспериментальной/инновационной площадке

 Лаборатории интеллектуальных технологий «Линтех» инновационного центра

«Сколково" при Российской академии образования;

 Соглашение о деятельности Ресурсного Инженерного Центра (Центр сквозных 

компетенций)с  ООО «Лаборатория Интеллектуальных Технологий ЛИНТЕХ»;

 Соглашение о создании экспериментальной площадки Лаборатории 

интеллектуальных технологий «ЛИНТЕХ» по Проекту ранней профессиональной 

ориентации и профессиональной подготовки в рамках уроков Технологии и 

дополнительного образования «STEAMS/SCHOOLSKILLS».
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Начальное техническое моделирование

Информатика

3D моделирование

Беспилотные летательные аппараты

Lego роботы EV3 /NXT

Робототехника

Направления:



«Роботы 

делают 

роботов»

Калининград

Екатеринбург Нефтеюганск

Снежногорск

Схема  взаимодействия  участников  с етевого  

проект а



С етевой проект  

«Зерка ло  Вс еленной»

лаборатория «Аст роисследования вне  Земли»





М а с т е р - к л а с с ы  2 0 1 5 - 2 0 2 1  А . П .  М о л о л д е ж н и к о в :

• «Введение в образовательную робототехнику», г.Нефтеюганск, г.Екатеринбург;

• «Конструирование LEGO роботов»,  г.Нефтеюганск, г.Екатеринбург;

• «Примеры программирования LEGO роботов», г.Нефтеюганск, г.Екатеринбург, 

г.Калининград; 

• «Беспилотные летательные аппараты на примере квадрокоптеров», г.Санкт-

Петербург, г.Москва, г.Калининград;

• «Основы конструкции беспилотных летательных аппаратов», г.Санкт-Петербург, 

г.Москва, г.Калининград;

• «Классификация беспилотных летательных аппаратов», г.Санкт-Петербург, 

г.Москва, г. Калининград.

М а с т е р - к л а с с ы  2 0 2 2

• «Яндекс. Документы.» - сервис для совместной работы Е.В.Ежкун;

• «Создание онлайн-викторин» Е.В.Ежкун;

• «Canva - онлайн-редактор для создания презентаций» Е.В.Ежкун;

• «Использование сервисов Googlе в работе педагога» О.В.Яковлева;

• «Использование в работе педагога сервиса mentymer.com» Е.В.Ежкун;

• «Знакомьтесь, Scrаtch 3.0» Максимова М.В.).
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?

Отсутствие 
отечественного 
программного 

обеспечения для 
сетевых проектов в 

системе САПР

Отсутствие 
необходимых 
методических 

разработок по работе 
в сетевом проекте

Отсутствие 
необходимых 
методических 
разработок по 
организации 

обучения 
машинному зрению

Отсутствие 
открытого 

программного 
обеспечения



Сегодня лидерами глобального развития становятся те 

страны, которые способны создавать прорывные 

технологии и на их основе формировать собственную 

мощную производственную базу. Качество инженерных 

кадров становится одним из ключевых факторов 

конкурентоспособности государства и, что 

принципиально важно, основой для его технологической, 

экономической независимости.

Заседание Совета по науке и образованию

Под председательством Владимира Путина в 

Кремле



Камера компьютерного зрения PIXY2
• Технические характеристики камеры PIXY2:

• MCU – Двухядерный NXP LPC4330 Arm Cortex M4/M0 @ до 204 МГц с 264KБ RAM, 2МБ flash

• Датчик изображения – OnSemi (ранее Aptina) MT9M114 разрешение 1296×976 с интегрированным 

процессором потока изображений

• Поле зрения объектива – 60 градусов по горизонтали, 40 градусов по вертикали

• USB – 1x micro USB порт

• Расширение

– I/O порт с последовательным UART, SPI, I2C, цифровой, аналоговый I/O

– RC серво разъем для подключения до 2 сервоприводов

• Прочее – 2x белые светодиоды, 1x RGB светодиод, 1x кнопка

• Электропитание – 5В через USB вход, или от 6 до 10В через нерегулируемый вход

• Энергопотребление – 140 мА

• Размеры – 42 x 38 x 15 мм

• Вес – 10 грамм

https://www.nxp.com/products/processors-and-microcontrollers/arm-based-processors-and-mcus/lpc-cortex-m-mcus/lpc4300-cortex-m4-m0:MC_1403790133078
http://i.viglink.com/?key=32350a9abbaa4573e2cccee2a3977d33&insertId=af7f214f864ec028&type=H&mid=184059&exp=60%3ACI1C55A%3A9&libId=jkuru7kd0102l9e0000DA1rvwf908b01b7&loc=https%3A%2F%2Fwww.cnx-software.com%2F2018%2F08%2F08%2Fpixy2-computer-vision-camera-arduino-raspberry-pi%2F&v=1&iid=af7f214f864ec028&out=http%3A%2F%2Frd.bizrate.com%2Frd%3Ft%3Dhttps%253A%252F%252Fwww.amazon.com%252Fdp%252FB0132C76QS%252Fref%253Dasc_df_B0132C76QS1532602800000%253Ftag%253Dshopz0d-20%2526ascsubtag%253Dshopzilla_mp_1380-20%253BSZ_REDIRECT_ID%2526creative%253D395261%2526creativeASIN%253DB0132C76QS%2526linkCode%253Dasn%26mid%3D184059%26cat_id%3D491%26atom%3D10049%26prod_id%3D%26oid%3D7238486576%26pos%3D1%26b_id%3D18%26bid_type%3D4%26bamt%3Ddc33d25e4dadea0e%26cobrand%3D1%26ppr%3D907e264d7e0b5b98%26rf%3Daf1%26af_assettype_id%3D12%26af_creative_id%3D2973%26af_id%3D615103%26af_placement_id%3D1%26dv%3D9654459599e3e846f82e60657f522159&title=PIXY2%20Computer%20Vision%20Camera%20Works%20with%20Arduino%2C%20Raspberry%20Pi%2C%20and%20Other%20Boards&txt=%3Cspan%3EArm%20%3C%2Fspan%3E%3Cspan%3ECortex%20%3C%2Fspan%3E%3Cspan%3EM4%3C%2Fspan%3E%3Cspan%3E%2F%3C%2Fspan%3E%3Cspan%3EM0%3C%2Fspan%3E
http://www.onsemi.com/PowerSolutions/product.do?id=MT9M114


Примеры применения



Программное обеспечение 

Легко интегрируется в среду Lego

Mindstorms EV3



Сервисный робот



Идея проекта



Управляемая ракета



Этапы пуска ракеты

1)Запуск на пусковой 

установке(Проверка 

всех систем, пуск 

двигателя )

2) Разъединение и 

расталкивание ступеней по 

достижении точки апогея

3) Спуск ступеней 

на индивидуальных 

парашютах

4) Приземление 

частей ракеты



Особенности конструкции



Му ниципа льно е  бюджетно е  у ч реждение  

дополнительного  образования

«Дом  д е т с кого  творч е с тва »

Директор: Батюкова Ольга Станиславовна

Педагог дополнительного образования: Молодежников Александр Петрович

«Спасибо за внимание»

Н е фтеюганск  

2023


